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Pouzivani serva

Fungovani
Moznosti vyuziti
Teorie
Programovani

Na rozdil od béZného motoru se servo
motor neotaci o 360°, ale zaujima urcitou
polohu v rozmezi 0° az 180°.

Obycejné servo se muze otacet jen
mechanicky v rozsahu 0° az 180°, protoze
ma zarazku (vyjimka: 360°

Kromé napajeciho zdroje (hnéda - OV, Cervena -
5V) je k dispozici ovladaci kabel (zluty). Doba
trvani impulsu na této lince urcuje uhel serva.
Kazdych 20 ms (0,02s) ocekava servo impuls,

Servo SG90 lze provozovat primo na mikrgbit
se snizenym vykonem. Vicero servomotoru lze
pouzit nejjednodussim zpusobem s

vyhrazenou servaodeskou nebo externim
zdrojem napajeni.

Servomotory maji Sirokou sSkalu pouziti. Pouzivaji se
v prumyslu, ve strojirenstvi, ale také v ramci raznych
hobby:

Primysl: robotické rameno
Volhocasova oblast: modelovani
Auta, Senzorika: automatické nastaveni sedadla

polohovani senzorl

Servomotory se Casto pouzivaji, kdyz hraji
vyznamnou roli vysoké tocCivé momenty a presné,

rychlé pohyby.
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Béhem 20 ms indikuje Sirka impulsu ridiciho signalu uhlovou
polohu serva. Pri Sifrce impulsu 1ms prebira servo uhel 0°
(zcela vlevo) a pohybuje se se zvysSovanim na 2 ms na 180°
(Uplné vpravo). Tyto hodnoty jsou pouze orientacni a musi
se prevzit z datového listu.

1ms

20ms

20ms

20ms

20ms

e i
20ms
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Struktura obvodu
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e Kabelovani serva: konektor uplné vlevo (ovladaci vedeni) ved’ pres
zeleny kabel k pinul mikrobitu.

e Stredni konektor je pripojen k 3V pinu pomoci cerveného kabelu .

e Nakonec je Gnd serva pripojen k OV pinu mikrobitu pomoci cerného
kabelu.

ax

Ve vétsiné pripadl servo vyzaduje vice proudu, nez
muze mikrobit poskytnout. Pokud je tomu tak
(servo se nepohybuje nebo se ,trese“), musis servu
dodat vlastni zdroj napajeni. Pfitom nezapomen
pripojit vnéjsi material (zaporny pol) k pinu OV
mikrobitu.
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" Programovani |

on button A+ pressed

servo write pin P@ + to @

on button B * pressed

servo write pin P+ to @

on button A+B * pressed

servo write pin PO -+ to @

Mozné rozsireni ulohy

Dopln obvod potenciometrem (otoCny regulator) pro nastaveni
uhlovych poloh serva.

TIP:  Vzhledem k tomu, ze potenciometr je nacten pres 10bitovy ADC
(Analog Digital Converter), ktery poskytuje 1024 stupnu, pricemz ale servo
nabizi pouze 180 stupnl (od 0° - 180°), je pro tuto aplikaci vhodna funkce
map z kategorie Pins.

viz pracovni list ,,Funkce map*“
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Info k blokovému

Pri stisknuti tlacitka A se rameno serva
dostane do uhlové pozice 15 (vlevo).

on button A+ pressed

servo write pin P@ +« to @

Pri stisknuti tlacitka B se rameno serva
dostane do stredové pozic.

on button B * pressed

servo write pin P@ - to @

Pri stisknuti tlacitka A+B se rameno
serva dostane do uhlové pozice 15°
(vlevo).

on button A+B * pressed

servo write pin P@ - +to @
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